The Smart Walking Cane
(SWC)

\ F%émb TECH_




I) Présentation du Projet

Objectifs et cibles du projet :
'objet est destiné aux personnes malvoyantes et aveugles

Aider et améliorer les conditions de vie du public ciblé
Favoriser I'insertion des personnes possédant ce handicap sur la voie publique

Projet initial
SWC

Sponsors/Aides :
-Sponsors Particuliers

-Associations
-Ministere de la Santé
-Conseil départemental/régional

Création d’'une usine
Réalisation du produit
Diffusion du produit




I1) Design et ereonomie de la canne

Embout en caoutchouc Fixation des capteurs au dessus du tube principal :

(Amortissement des chocs) 1 est orienté vers les obstacles en hauteur
2 est orienté vers les obstacles, parallele au sol



* Poignée de forme adaptée a la forme de
la main de l'utilisateur

* Vibreur contenu dans le creux de la
poignée qui permet d’avertir l'utilisateur

* Vibrations variables pour informer a
Propos :
-du type d’obstacle (bas ou haut)
-de la nécessité de recharger la batterie




Ill) Le circuit électronique

Vibreur (modélisé par
bipeur pour
I"illustration)

Batterie, carte
électronique et
microprocesseur

Double capteurs
(orientés
respectivement pour
les objets en hauteur et
pour ceux pres du sol)




